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ATTENZIONE!

Ogni operazione di installazione, disinstallazione o manutenzione descritta nel presente
manuale deve essere effettuata nel rigoroso rispetto delle vigenti Leggi in tema di
"sicurezza del lavoro": le indicazioni qui riportate infatti sono di carattere generale e non
possono tenere conto della specificita di ciascuna installazione. Pertanto si raccomanda
I'assoluto rispetto delle prescrizioni di sicurezza applicabili al contesto in cui le operazioni
si svolgono.

NEL CASO SUSSISTANO CONTRASTI FRA LA POSSIBILITA DI ESEGUIRE QUALSIASI
OPERAZIONE DESCRITTA IN QUESTO MANUALE E LE PRESCRIZIONI IN MATERIA DI
SICUREZZA DEL LAVORO (STABILITE DALLA LEGGE O DAL RESPONSABILE DEI LOCALI NEI
QUALI SI SVOLGONO LE OPERAZIONI), DEVE ESSERE SENZA DUBBIO PREVALENTE IL
RISPETTO DELLE PRESCRIZIONI DI SICUREZZA.
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1 INTRODUZIONE

1.1 AVVERTENZE E RISCHI

almeno 5 minuti
prima di procedere con l'apertura del coperchio.

La messa sotto tensione & consentita solo dopo aver richiuso il coperchio dell'inverter ed aver serrato le
quattro viti di fissaggio
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pena il decadimento della validita della garanzia.
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1.2 CARATTERISTICHE GENERALI

GRANDEZZA FISICA SIMBOLO

VALORE

1,50kW

\ 2,20kW
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ULTERIORI INFORMAZIONI
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1.3 VERSIONI DISPONIBILI

Ingresso Ingresso segnali di Programmazione via
Versione Caratteristiche . g . comando e terminale ALS-1
alimentazione - .
riferimento analogico connesso su...
* )
BASE o
% ! # % (;0 |
ALS-1 4 poli’
tastiera
! © 5 k3 - * )
C/TASTIERA $ | : b
2210 /. ' ! * % |
, ! 5 | ALS-1 4 poli'
5
, 5
7
*
potenziometrb
: 5 - )
C/POTENZIOMETRO |- Py | b 3
' ! * ! *
2210 /. , ! 5 | , ! 5 |
5
51
, 5
pannello display grafico
x|
!
2C/PARIGELLO , '
: % B
DISPLAY %RAFICO' il ! L S
] , 15 |
553
[ <
5 |1

Affinché il grado di protezione IP dichiarato per il motoinverter sia rispettato e indispensabile che i cavi
passanti per i pressacavi siano di sezione circolare.
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1.4 RISORSE DISPONIBILI

TIPO DI INGRESSI/USCITE QTA DESCRIZIONE
$! & #1 B
% & '
( ") 8. s &
5 5 &3
0 DP9 7 (@86

2 INSTALLAZIONE DELL'INVERTER

ATTENZIONE: prima procedere con il montaggio verificare che i dati di targa del motore siano compatibili
con le caratteristiche specifiche dell’applicazione. In caso di dubbi contattare il nostro Servizio Tecnico.

elettrica. Si raccomanda I'utilizzo di cavi di sezione di almeno 1,5mm?.

Q Per la parte di alimentazione utilizzare fili di sezione adeguata rispettando le normative sulla sicurezza
-y
-
h

2 5 ) 5
D5 # S W Si raccomanda
I'utilizzo di un conduttore con sezione uguale a quello utilizzato per I'alimentazione.
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Legenda
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3 DETTAGLI DELLA SEZIONE COLLEGAMENTO USCITE/INGRESSI

e

) C1&

g

FUNZIONE DEI MORSETTI

Uscite digitali:

7.1-7.2

Ingressi digitali:

8.1

8.2

8.3

8.4

8.C

101

10.2

Riferimento analogico di velocita:

17

9.1

9.2

9.3

Connessione RS485:

4.1

4.2

O3
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Si raccomanda l'utilizzo di cavi di

# 3

$%

Per nessun motivo applicare tensioni di rete 230VAC sui morsetti 4, 8,9, 10, 24 pena la rottura dell’inverter
e I'invalidita della garanzia.
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3.1 COLLEGAMENTO DEL RIFERIMENTO ANALOGICO DI VELOCITA’

IMPOSTAZIONI HARDWARE SU
TIPO DI RIFERIMENTO COLLEGAMENTO SU CONNETTORE 9 CONNETTORE 17
Y A= OFF
B = OFF
C=O0FF
D = OFF
YO K
I
B = OFF
C = OFF C- D = ponticello
D = OFF :
W
W W
A - B = ponticello
C- D = ponticello
!
L v b)
o8, B
3.2 COLLEGAMENTO USCITE DIGITALI PROGRAMMABILI
" > @ @! ! Fll
oA " *
|
MAPPATURA FUNZIONI PROGRAMMARBILI ‘ TEMPORIZZAZIONI PROGRAMMARBILI
e il
-

i\

3.3 CONNESSIONI VIA SERIALE PER OPERAZIONI IN PROTOCOLLO MODBUS/RTU

\; 0.6} C)
gyl Ihiitkk
f
Connettore femmina sulla scatola Connettore maschio volante .
, , . . Numero e funzione del morsetto
(visto di fronte) (vista lato morsetti a vite)
i i r qFp
F&E
FpB
i -4
L n qF n ’-‘
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3.4 COLLEGAMENTO DEGLI INGRESSI DIGITALI 1-4 NELLE MODALITA DI FUNZIONAMENTO “BASE”

' 88! (" (oHEBA% 'A% Bl
&' 08B + & o8 (Em'+ 'R
48 ) (HBYWR 8 gl &
< BRI
TIPO DI COMANDI COLLEGAMENTO SU CONNETTORE 8
S011=3
MARCIA AVANTI 3 H GlF
+ H H
MARCIA INDIETRO G | oK
H
START S011 = 4 DEFAULT
+ H GF
INVERSIONE G I oK
H
MULTISPEED 1 S011=5
R| M@ WX H GF
H M WX § T K
U AVIEY H K H
v ' By (' & &
S011=8
| MOTOPOTENZIOMETRO ®X H GF
H H U T H WA H A R H
TH \Y% HH H wWw
H \Y Uu H I J
\Y; "AZRZE. 08 &'+ & W)
as ' (
MULTISPEED 2 S011 =10
H X H GF
d w2 H K (&8
H 98 ' (BB
S011=12
H Y. 4
MARCIA/ARRESTO N h ¢ f@K
3] \Y; NI Hj J JH
¥ H g I VH u U
§ H
V H
S011=14
MULTISPEED 3 T k | f y J'
k| M tH
™E H K &+ H
98 ' (BB
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4 ACCESSORI

TERMINALE DI PROGRAMMAZIONE ALS-1

$
5 4
B@®
+
INEPEER O dip
DRI w
Chmilh
5 PROTEZIONE EMC
# )
) :
% & $i1
£ O 0 %/ 4 +
2
5 4 ) )
6 8

ATTENZIONE: la presenza del filtro EMC a bordo della scheda inverter pud comunque causare, alla

messa sotto tensione, l'intervento delle protezioni elettriche differenziali non correttamente
dimensionate.

Si raccomanda di utilizzare interruttori differenziali adeguati all'alimentazione di carichi dotati di filtri

EMC. L'installatore puo contattare il ns. Servizio Tecnico nel caso gli siano utili ulteriori informazioni in
merito.

In nessun caso l'eventuale problema di intervento della protezione differenziale dell'impianto deve
essere aggirato mediante la rimozione del conduttore di terra collegato al morsetto PE della scheda
inverter, pena la non conformita dell'installazione dal punto di vista della sicurezza elettrica e dal punto
di vista della protezione EMC.
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6 DIMENSIONI DI INGOMBRO

TIPO

TAGLIA

SD
mm

LC
mm

LL
mm

LH
mm

LT vBase
mm *

LT vTast/vDisp
mm *

LT vPot
mm *

ALTAIRRM

IT80

IT90

IT100

IT112

CH80

CH90

CH100
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7 CURVA DI DECLASSAMENTO

B

[ ¥
M [ ° = =

=
" ¥
N
=
=

A 1.y R R @ HA

0
—o-mp o mp
EEIR
|
R [ @ ° °

=
. ¥
=
=
=

A 1.y R R @ A

({8 1)
—o-p —o— D
Attenzione:
BR0)/ JOR B =7

pag. 19



8 SMALTIMENTO
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BER-MAR SRL

Via C. Bassi, 28/A
40015 San Vincenzo di Galliera - Bologna (Italy)
Tel. +39 051 812120 - Fax. +39 051 812074
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